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1. Vectors

1.1. Operacions elementals amb escalars i vectors: suma de vectors i multiplicacié per un escalar.
1.2. Producte escalar i producte vectorial de dos vectors.

1.3. Derivada i integral d'una funcid vectorial respecte d'una variable escalar.

2. Cinematica d'una Particula

2.1. Vectors posicio, velocitat i acceleracié.

2.2. Moviments rectilini, parabolic, circular i harmonic simple.
2.3. Components intrinseques de |'acceleracid.

3. Forces i Equacio del Moviment d'una Particula

3.1. Lleis de Newton del moviment.

3.2. Forces de contacte: reaccié normal, friccio seca, tensid en cordes i llei de Hooke.
3.3. Forces dependents de la velocitat: resisténcia viscosa en fluids.

3.4. Resolucié numerica de les equacions del moviment.

3.5. Sistemes de referéncia inercials, transformacid i principi de relativitat de Galileu.

4. Treball i Energia Mecanica: Teoremes de Conservacid

4.1. Impuls d'una forga i quantitat de moviment: conservacié de la quantitat de moviment.
4.2. Treball, poténcia i energia cinetica.

4.3. Camps de forces conservatius i energia potencial: conservacio de I'energia mecanica.
4.4. Moment d'una forca i moment angular: conservacié del moment angular.

4.5. Analisis del moviment unidimensional a partir de I’energia potencial.

5. Oscil-ladors

5.1. Petites oscil-lacions al voltant d'un punt d'equilibri en un moviment unidimensional.
5.2. Oscil-ladors amortits.

5.3. Oscil-lador forgat: ressonancia.

6. Camp Gravitatori

6.1. Llei de Newton de la gravitacid universal.

6.2. Lleis de Kepler.

6.3. Moviment en un camp gravitatori: energia potencial efectiva.
6.4. Orbites en un camp gravitatori.

6.5. Camp i potencial gravitatori.

7. Dinamica d’un Sistema de Particules

7.1. Centre de masses i el seu moviment.

7.2. Moment lineal (quantitat de moviment) d'un sistema i la seva conservacié.
7.3. Xocs elastics i inelastics, i explosions.

7.4. Moment angular d'un sistema i la seva conservacié.

7.5. Energia mecanica d'un sistema i la seva conservacio.

7.6. Sistemes de massa variable.

8. Solid Rigid

8.1. Estatica del solid rigid.

8.2. Moviment de translacié del solid rigid.

8.3. Moment d'inércia. Teoremes dels eixos perpendiculars i de Steiner.
8.4. Moviment de rotacio del solid rigid al voltant d'un eix fix.

8.5. Energies cinetiques de translacio i rotacié. Conservacio de I'energia.
8.6. Rotacid del solid rigid al voltant d'un eix arbitrari en tres dimensions.
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La qualificacié constara d'un examen final (EF) i d'una avaluacié al llarg del curs on es tindra en compte la
realitzacid d'un examen parcial a mig quadrimestre (EP) i la presentacié d’un projecte basat en la
resolucié d’un problema fisic fent servir metodes numerics (P). La qualificacié final vindra donada per

N = max{EF, 0.65*EF + 0.35*EP} + 0.1*P

Bibliografia Basica:

Tipler, P.A.; Mosca, G. Fisica per a la cieéncia i la tecnologia, vol. |. 6a ed. Barcelona: Reverté, 2010.
Gettys, W. E., Keller, F. J, Scove, M.J.. Fisica Clasica y Moderna. McGraw Hill, 1991

Burbano, S.; Burbano, E.; Gracia, C. Fisica general. 32a ed. Madrid: Tébar, 2006.

Burbano, S.; Burbano, E.; Gracia, C. Problemas de fisica. 27a ed. Madrid: Tébar, 2004.

Bibliografia Complementaria:

Alonso, M.; Finn, E.J. Fisica, vol. I. México: Addison-Wesley Longman, 2000.

Taylor, J. R.. Mecanica clasica. Barcelona: Reverté, 2013.

Ortega, M.R. Lecciones de fisica, vol. 1, Mecanica-1. 10a ed. Cérdoba: M.R. Ortega Girén, 2011
Ortega, M.R. Lecciones de fisica, vol. 2, Mecanica-2. 10a ed. Cérdoba: M.R. Ortega Girdn, 2011,
Ortega Girdon, M.R. Problemas de fisica resueltos y explicados. U. Cérdoba: M.R. Ortega Girdn, 2011.

Programa de Fisica 1 (2018-19) 2



